R60

Technische
Daten.

Elektro-Gabelstapler
Reihe 60-22/60-25/60-25L/60-30.

Wir wollen was bewegen.



Dieses Typenblatt nach VDI-Richtlinien 2198 nennt nur die technischen Werte des Standard-Gerétes.
Abweichende Bereifungen, andere Hubgeriste, Zusatzeinrichtungen usw. kénnen andere Werte ergeben.

11 Hersteller STILL STILL STILL STILL
= 12 Typzeichen des Herstellers R 60-22 R 60-25 R60-25L R 60-30
2113 Antrieb Elektro, Diesel, Benzin, Treibgas, Netzelektro Elektro Elektro Elektro Elektro
'§ 14 Bedienung Hand, Geh, Stand, Sitz, Kommissionierer Sitz Sitz Sitz Sitz
£115 Tragfahigkeit/ Last Q (kg 2200 2500 2500 3000
% 1.6 Lastschwerpunkt ¢ (mm) 500 500 500 500

1.8 Lastabstand X (mm) 415 415 415 435

1.9 Radstand y (mm) 1535 1535 1679 1679

2.1 Eigengewicht kg 4149 4399 4772 4925
% 22 Achslast mit Last vorn kg 5687 6196 6185 7216
§ 2.2.1 | Achslast mit Last hinten kg 662 703 1087 709
& |23 Achslast ohne Last vorn kg 2176 217 232 2545

2.3.1 Achslast ohne Last hinten kg 1973 2182 2450 2380
~ | 31 Bereifung Vollgummi, Superelastik, Luft Polyurethan SE/L Vv SE/L vV SE/L vV SE Vv
3|32 ReifengréBe, vorn 23x9-10 (20PR) | 21x9x13  |23x9-10(20PR) | 21x9x13  [23x9-10 (0PR) |  21x9x13 23x10-2 22x10x16
_; 33 ReifengrdBe, hinten 18x7-8 (14PR) | 16x6x10Y, | 18x7-8 (14PR) | 16x6x10Y, |18x7-8 (14 PR) | 16x6x10% 18x7-8 16x6x10%,
S| 35 Réder, Anzahl vorn (x = angetrieben) 2X 2X 2 2X
5 351 Réder, Anzahl hinten (x = angetrieben) 2 2 2 2
| 36 Spurweite, vorn byo (mm) 945 91 945 961 945 961 945 986
= 3.7 Spurweite, hinten by; (mm) 900 880 900 880 900 88 900 880

4.1 Neigung Hubgeriist/Gabeltréger, vor Grad 3 3 3 3

411 Neigung Hubgeriist/Gabeltrager, zuriick Grad 10 10 10 10

42 | Hohe Hubgerist eingefahren hy (mm) w0 [ w0 [0 w0 [ 2250

43 Freihub hz (mm) 160 160 160 160

44 Hub hs (mm) 3220 3220 3220 3220

4.5 Hhe Hubgerlst ausgefahren hs (mm) 3880 3880 3880 4030

4.7 Hahe (iber Schutzdach (Kabine) hs (mm) 2250 2230 2250 2230 2250 2230 2250

48 Sitzhdhe/ Standhdhe h (mm) 1070 1050 1070 1050 1070 1050 1070
S|4 Kupplunghdhe hyo (mm) 392 372 392 372 392 3n 392
g’ 4.19 Gesamtlénge Iy (mm) 3262 3262 3406 3424
21 42 Lange einschl. Gabelriicken 2 (mm) 2262 2262 2406 2426
£ | 421 | Gesamtbrete by (mm) un [ 1199 e [ 1199 un | 119 R [ 140
8 | 422 | Gabelinkendicke 5 (mm) 40 40 40 50
S | 4221 | Gabelzinkenbreite e (mm) 100 100 100 100
& | 4222 | Gabelzinkenlange | (mm) 1000 1000 1000 1000

4.23 Gabeltréger DIN 15173, Klasse/Form A, B ISO1IB ISOIB ISOIIB ISOIIIB

4.4 Gabeltrégerbreite bs (mm) 1040 1040 1040 1100

431 Bodenfreiheit mit Last unter Hubgeriist m; (mm) 100 80 100 80 100 80 100

4.32 Bodenfreiheit Mitte Radstand mz (mm) 138 120 132 120 132 120 132

433 Arbeitsgangbreite bei Palette 1000 x 1200 quer Ast (mm) 3569 3580 3745 3765

4.34 Arbeitsgangbreite bei Palette 800 x 1200 langs Ast (mm) 3769 3780 3945 3965

4.35 Wenderadius W; (mm) 1954 1965 2130 2130

4,36 kleinster Drehpunktabstand byz (mm) { { { {

5.1 Fahrgeschwindigkeit mit Last km/h 16 16 16 15

511 Fahrgeschwindigkeit ohne Last km/h 16 16 16 15

5.2 Hubgeschwindigkeit mit Last m/s 04 0,38 0,38 0,31

5.2.1 Hubgeschwindigkeit ohne Last m/s 0,52 0,52 0,52 0,52

5.3 Senkgeschwindigkeit mit Last m/s 0,6 0,6 0,6 06
c 5.3.1 Senkgeschwindigkeit ohne Last m/s 0,45 0,45 0,45 0,45
2155 Zugkraft mit Last N 3900 3860 3860 3480
§ 551 | Zugkraft ohne Last N 4300 4370 4370 4100
2|56 max. Zugkraft mit Last N 10780 10680 10680 10075
§ 56.1 | max. Zugkraft ohne Last N 11190 11195 11195 10695
9|57 Steigfahigkeit mit Last % 8 7,2 7,2 59

571 | Steigfahigkeit ohne Last % 13 124 124 10,5

58 max. Steigféhigkeit mit Last % 20 20 20 15

58.1 max. Steigfhigkeit ohne Last % A4 24 %4 24

5.9 Beschleunigungszeit mit Last S 5 51 51 53

59.1 Beschleunigungszeit ohne Last S 46 47 4,7 48

5.10 Betriebshremse elektr, / hydr. elektr. / hydr. elektr./hydr. elektr. / hydr.

6.1 Fahrmotor, Leistung KB 60 min kW 12,5 125 125 12,5

6.2 Hubmotor, Leistung bei 15% ED kw 135 13,5 13,5 135
§ 6.3 Batterie nach DIN 43531/35/36 A, B, C, nein 43536 A 43536 A 43536 A 43536 A
§ 6.4 Batteriespannung U(v) 80 80 80 80
w | 641 | Batteriekapazitét K5 (Ah) 560L [400-620] 560L [400-620] 700 L [500-775] 700L [500-775]

6.5 Batteriegewicht kg 1558 1558 1863 1863

6.6 Energieverbrauch nach VDI-Zyklus kWh/h
" 8.1 Art der Fahrsteuerung Stilltronic-Impuls Stilltronic-Impuls Stilltronic-Impuls Stilltronic-Impuls
3182 Arbeitsdruck fiir Anbaugerdte bar 170 170 170 170
"é 8.3 Olmenge filr Anbaugerate |/min
& | 84 Schallpegel, Fahrerohr dB (A)

8.5 Anhéngekupplung, Art/Typ DIN Bolzen Bolzen Bolzen Bolzen




Der in diesem Prospekt abgebildete Gabelstapler enthélt zum Teil Sonderausstattungen,
die nicht zum serienméaBigen Lieferumfang gehéren.
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Beispiel: S
Ein R60-22 mit SE-Bereifung kann bei einer Last von 2.200 kg und T
einer Steigung von 15% die Strecke von 54 m 10mal pro Stunde
fahren.
R60-22 R60-25 (L) R60-30
L/SE \Y L/SE \Y SE \Y
570 m 650 m 460 m 470 m 370 m 370 m
1mal 1080 m 1260 m 830 m 850 m 510 m 560 m
Innerhalb 2770 m 3050 m 1930 m 1960 m 1270 m 1310 m
Stunde 12060 m 12170 m 11180 m 11300 m 5910 m 6040 m
14330 m 14700 m 14330 m 14870 m 15220 m 15560 m
360 m 365 m 270 m 280 m - -
Imal
innerhalb 540 m 590 m 460 m 480 m 320 m 320 m
gi:erd 2270 m 2500 m 1310 m 1370 m 1200 m 1250 m
unae
12240 m 12900 m 11880 m 12370 m 8750 m 10530 m
Teleskop-Hubgeriist NiHo-Hubgerist Dreifach-Hubger(st
Nennhub hs 2320-2820 2920-4220 4320-5120 2500-2800 2900-4200 4300-5300+ 3580-7780
Bauhohe SE/L | h: 1800-2050 2100-2750 2800-3200 1800-1950 2000-2650 2700-3200 1800-3200
Y 1780-2030 2080-2730 2780-3180 1780-1930 1980-2630 2680-3180 1780-3180
Freihub SE/L | ha/hs 160 1170-1320 1370-2020 2070-2570 1170-2570
\Y 160 1150-1300 1350-2000 2050-2550 1150-2550
R60-22/25 | groBte Hohe ha 2980-3480 [ 3580-4880 [ 4980-5780 3160-3460 3560-4860 4960-5960 4255-8455
Neigwinkel v/h 3/7 [ 3/10%* 3/7 3/10** 3/8*
Breite SE/L | b: 1192 [ 1295 1192 [ 1295 1295
\Y 1199 1284
Spur, vorn SE/L | bio 945 [ 1048 | 945 [ 1048 1048
V 961 1048
Lénge I> 2262 2292
R60-22 Lastabstand X 415 445
Arbeitsgangbreite Ast 3569/3769 3599/3799
Lange 12 2262 2292
R60-25 Lastabstand X 415 445
Arbeitsgangbreite Ast 3580/3780 3610/3810
Lange I2 2406 2436
R60-25 L Lastabstand X 415 445
Arbeitsgangbreite Ast 3745/3945 3610
Nennhub hs 2320-2820 | 2920-4120 | 4220-5120 2390-2690 2790-3890 3430-7630
Bauhohe SE/V | h: 1800-2050 [ 2100-2700 [ 2750-3200 1800-1950 2000-2550 1800-3200
Freihub SE/V | hz/hs 160 1020-1170 1220-1770 1020-2420
groBte Hohe ha 3130-3630 [ 3730-4930 [ 5030-5930 3200-3500 3600-4700 4255-8455
Neigwinkel v/h 3/7 | 3/10* 3/7 3/10%* 3/8%
Breite SE | bs 1192 1295 1192 1295
R60-30 \ 1240 1240 1302
Spur, vorn SE | b 945 [ 1048 945 1048
V 986 986 1048
Lange 2 2426 2456
Lastabstand X 435 465
Arbeitsgangbreite Ast 3765/3965 3795/3995

* bei Frontscheibe max. Riickneigung 7 Grad

** bei Frontscheibe und bei Zusatzhydraulik max. Rickneigung 7 Grad + bei 60-25 nur bis Nennhub 4800 mm




Tragfdhigkeiten R 60-22 Tele/NiHo-Hubgerist
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Technische Daten

Elektro-Gabelstapler
Reihe 60-22/60-25/60-25L/60-30.

® Antrieb.

® Servicefreundlicher Ein-Motoren-Vorderrad-
antrieb mit fremderregtem Nebenschluss-
Gleichstrommotor.

® Die Drehzahl und das Drehmoment kénnen
unabhédngig voneinander geregelt werden.
Dies erlaubt ein feinfihliges Fahren, kraftvol-
les Beschleunigen und verschleiBfreies elektri-
sches Bremsen unter ausschlieBlicher Nutzung
des Fahrpedals.

® Der Fahrmotor wird Uber einen unhérbaren
Leistungssteller in MOS-FET-Technologie mit

16 kHz-Taktfrequenz angesteuert. AuBerdem
entfallen verschleiBbehaftete Fahrtrichtungs-

und Bremsschutze.

® Eine Nutzbremsung (Energierliickgewinnung)
ist mit hohem Wirkungsgrad von bis zu 15%
mdoglich. Energie flieBt beim Reversieren,
Bremsen und Zuriicknehmen des Fahrpedals in
die Batterie zurlick. Damit erhalt der neue

R 60 einen gréBeren Aktionsradius mit einer
Batterieladung bzw. wird oft der Einsatz einer
kleineren Batterie ermdglicht.

® Vorderachse mit Fahrmotor.
Der in der Vorderachse integrierte Fahrmotor
Ubertragt die Kraft Gber ein Differenzial auf
beide Vorderrader. Diese exklusive Konstruk-

tion des Ein-Motoren-Vorderradantriebes
ermdglicht die Demontage des Laufers ohne
Abbau des Hubgertstes.

m Elektrische Anlage.

Die moderne elektrische Anlage arbeitet
digital. Dies bedeutet einfache Anpassung an
verdnderte Einsatzbedingungen. Der Infor-
mationsaustausch zwischen elektrischen
Baugruppen, z.B. zwischen Antriebssteuerung
und dem Cockpit, erfolgt Uiber das bereits im
Kfz-Bereich erfolgreich eingesetzte CAN-Bus-
System (Controller Area Network). Die Anzahl
von Kabeln und Steckverbindungen wird im
Vergleich zum bisherigen System reduziert
und die Zuverlassigkeit erhoht. Des Weiteren
sind Varianten der elektrischen Ausristung
leicht realisierbar.

®m Hubgeriist.

® Die serienmaBige Endlagend@mpfung bei
NiHo- und Dreifach-Hubgerist ermdéglicht
nahezu lautloses Anheben und Absenken der
Last.

® Die Hubketten sind beim Telehubgerist in
Laufschienen verlegt, verhindern somit schla-
gende Gerdusche und schitzen die Kette.

® Neigezylinder sind durch Faltenbélge serien-
maBig staubgeschitzt.

= Rahmen.

® Die Kotfligel sind schraubbar am Rahmen
befestigt. Sie kbnnen ohne Probleme an eine
Spurverbreiterung oder Zwillingsbereifung
angepasst werden.

m Fahrerplatz.

® Das Fahrerhaus bildet eine umlaufend
geschlossene Konstruktion, die in Gummi-
lagern elastisch gelagert ist. Dies verringert
die Belastung des Fahrers durch StéBe und
Vibrationen.

® Das Cockpit mit LCD-Display ermdglicht
eine Vorwahl des Fahrverhaltens durch

den Fahrer. Er kann die fir ihn optimalen
Beschleunigungs- bzw. Bremswerte und die
Fahrgeschwindigkeiten aus 5 voreingestellten
Méglichkeiten auswahlen. Weitere Anpassungen
der Fahrparameter an die Einsatzbedingungen
und Umschlagleistung sind durch einfache
Software-Anderungen méglich.

® Das Fahrpedal gibt die vom Fahrer
gewilinschte Geschwindigkeit vor. Last- und
fahrbahnabhéngige Einflisse verédndern die
Fahrgeschwindigkeit nicht.

® Das moderne Fahrverhalten des R60
ermdglicht ein Halten des Fahrzeuges auch auf
der Rampe oder unebenen Fahrbahnen ohne
Betatigung der FuB- oder Handbremse.

® Geraumiger FuBraum mit geneigter Flur-
platte und Anti-Rutsch-Gummimatte.

® Handbremse Kfz-gerecht rechts neben
Fahrersitz.

® Lenksdule stufenlos verstellbar, fir eine
gesunde Arbeitshaltung des Fahrers.

® Die von oben sichtbare breite Aufstiegsstufe
und der Haltegriff am Fahrerschutzdach geben
mehr Sicherheit beim Auf- und Absteigen.

® Lenkung.

® Die Lenkung arbeitet nach dem hydro-
statischen Prinzip mit Prioritdtsventil.

® Die Pumpe arbeitet bedarfsgesteuert fiir
optimalen Energiehaushalt.

® Hydraulische Anlage.

® Die Drehzahl des elektrischen Pumpen-
motors folgt bedarfsgerecht und exakt der
Ventilhebelstellung. Dadurch wird Energie fir
die langere Nutzung einer Batterieladung
eingespart.

® Der Pumpenmotor ist gerduscharm unter-
halb der Flurplatte angebracht.

® Das Ol wird in einem Saudfilter gefiltert,
bevor es in die hydraulischen Aggregate flieBt.
Dadurch reduziert sich der VerschleiB auf ein
Minimum.

m Betriebsbremse.

® Die Betriebsbremse ist eine wartungsfreie
Lamellenbremse, die verschleiBfrei im Olbad
lauft. Sie benétigt nie wieder neue Brems-
beldge und arbeitet auBerdem gerduschlos.
Die eine Halfte der Lamellen bewegt sich mit
der Radnabe, die andere mit der Antriebs-
achse. Die Bremswirkung wird erreicht, indem
die Lamellen zusammengepresst werden. Die
entstehende Warme wird vom Ol aufgenommen.
Dadurch hat sie bei allen Witterungsverhalt-
nissen eine optimale Bremswirkung.

® Die Lamellenbremse ist durch Kapselung vor
Schmutz und Wasser geschitzt.

® Nachstellarbeiten gehéren der Vergangen-
heit an.

® Durch die wartungsfreie und geréuschlose
Lamellenbremse entfallen die sonst Ublichen
Servicekosten der Bremsen, die bis zu 30%
der gesamten Instandhaltungskosten aus-
machen.

m Sicherheit.

Der neue R60 entspricht allen giiltigen EG-
Sicherheitsanforderungen und -vorschriften.
Er erhalt daher das , CE”"-Kennzeichen.

B Qualitat.

Alle Stapler von STILL entsprechen der
Qualitatsnorm ISO 9001. Sie werden sorgfaltig
konstruiert und gefertigt. Das verarbeitete
Material wird nach strengen MaBstaben geprift.

= Service.

Das Wartungsintervall betragt 1.000 Betriebs-
stunden. Dies wird durch die hohe technische
Qualitat und durch die geringe Anzahl von
wartungsrelevanten Komponenten erreicht.

STILL GmbH BerzeliusstraBe 10 - D-22113 Hamburg - Telefon (040) 7339-0 -

Telefax (040) 7339 1622 - www.still.de

R60-22/30 d 3.5 3/04 td Technische Anderungen vorbehalten.





